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Resumen

Este proyecto describe el disefio e implementacién de un servicio de se-
guimiento de objetos en medios indoor. Para estimar la localizacién de es-
tos utilizamos como entrada las pistas insertadas por dos fuentes; una red
WLAN - que utiliza ZigBee como tecnologfa y el RSSI como elemento de
medida - y una videocdmara. Partiendo de esta base, se ha implementado
un método de localizacion combinado que atina técnicas estadisticas (filtro
de particulas) y proximidad para lograr una mayor eficiencia. Ademads pa-
ra mejorar los resultados se ha afiadido al algoritmo un filtro Kalman que
evite valores inadecuados de potencia, muy frecuentes en medios indoor.

En los capfitulos interiores se describen las diferentes alternativas exis-
tentes de localizacién indoor y las razones que justifican nuestra eleccién.
También se describe con precisién y detalle los elementos de la arquitec-
tura AmiSec que toman parte en el proyecto, poniendo especial enfasis en
los puntos de unién con los elementos ya desarrollados. Finalmente se ana-
lizan los factores que influyen sobre el RSSI y se presentan los resultados
obtenidos y las lineas futuras a seguir para ampliar y mejorar el proyecto.

Palabras clave: Localizacion, indoor, filtro de particulas, ZigBee®, RSSI,
OTS.
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