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Resumen del Proyecto

1. RESUMEN DEL PROYECTO

etapas:

El objetivo del presente proyecto es el desarrollo de una plataforma para el
~control de flotas de vehiculos (automdviles, camiones, barcos, etc.) que sirva de base

para el posterior desarrollo de aplicaciones mas complejas que incluyan la explotacion
de los datos leidos, tales como posicién, velocidad, rumbo etc. de la flota en cuestion.

Para ello, se desarrollaran los siguientes elementos:

Por tanto,

Un modulo de transmision de datos sobre GSM de la posicién
obtenida por la metodologia GPS para su determinacion (el médulo
sera denominado PFC_TX) con la opcién de alimentacion por bateria.
Un moédulo de recepcion de datos del médulo transmisor (PFC_TX)
a través de GSM, que tratara los SMS recibidos y los enviara a un PC
(denominado PCF_RX).

Un PC con una aplicacién que almacenara los datos y mostrara un
mapa con la posicion actual del equipo PFC_TX.

para llegar a este conjunto de sistemas se establecen las siguientes

Disefio del esquema, PCB y cajeado de los modulos manteniendo el
compromiso entre tamafio de los equipos, funcionalidad y precio de
los mismos. v
Escritura de los programas adecuados para la gestion del correcto
funcionamiento de cada médulo.

Escritura de una aplicacion de PC capaz de testear los médulos que
dar4 paso a la validacion de los prototipos montados.

Escritura de una aplicacién que compruebe el correcto
funcionamiento de la plataforma guardando los datos enviados y
mostrando la posicion actual en un mapa.

Estas etapas se iran desarrollando mediante el uso de los programas de disefio .
adecuados, las cuales serviran para el aprendizaje o perfeccionamiento del uso de los
entornos en cuestion:

Programa de desarrollo de circuitos electronicos en CAD (Se utilizara
P-CAD).

Entorno de desarrollo de aplicaciones J2ME (Eclipse).

Entorno de desarrollo para aplicaciones de toma de datos para PC
(LABWindows/CVI).

Entorno de desarrollo de aplicacion en C para microcontroladores
ATMEL (AVR STUDIO).

Consiguiendo, por tanto, una plataforma de control capaz de calcular con una
precisién de posicion de hasta 3 metros, y una autonomia minima de hasta dos horas en
el peor de los casos.
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